STWIORB D.01.01.01

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

»Remont drogi z tytutu naprawy szkody spowodowanej ruchem zaktadu gérniczego PGG S.A. Oddziat
KWK Sosnica - ZADANIE 1 ul. Graniczna w Przysziowicach (odcinek od rowu CH—1 do ul.
Korfantego)”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
| kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz
pozostatych drog zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Specyfikacja dotyczy réwniez odtworzenia zniszczonych w trakcie budowy znakdw granicznych, znakow pasa
drogowego oraz punktow osnowy geodezyjne;.
Zakres robot obejmuje:

— wyznaczenie trasy i punktow wysoko$ciowych pasa drogowego,

1.3.1. Wyznaczenie osi trasy projektowanej drogi oraz pozostatych drog

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysoko$ciowych

wchodza;

a) zastabilizowanie punktow poziomej i wysokoSciowej osnowy realizacyjnej w sposéb trwaty, zabezpieczenie ich
przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie

b) pomiar w nawigzaniu do osnowy panstwowej, obliczenie i wyréwnanej poziomej i wysokosciowej osnowy
realizacyjnej,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych w nawigzaniu do wysoko$ciowej osnowy realizacyjnej,

d) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych trasy i punktow wysokoSciowych (reperow
roboczych zatozonych w terenie, dowigzanych do osnowy realizacyjnej)

e) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

f) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

g) wyznaczenie przekrojow poprzecznych (co 20 m) do prowadzenia pomiaréw kontrolnych (geodezyjnych)
kazdej warstwy,

h) oznaczenie pikietazu w sposdb trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw na biezaco do konca
okresu gwarancyjnego,

i) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektu ( w tym ich posadowien), skrajni na kazdym etapie
robot.

Po wykonaniu rob6t budowlanych nalezy:

a) zinwentaryzowa¢ zastabilizowane punkty zatamania pasa drogowego i prawnie ustalonych granic
nieruchomosci oraz zamarkowane inne punkty graniczne (przecigcie z granicami przylegtych
nieruchomosci)

b) wznowi¢ i zastabilizowa¢ znakami granicznymi zniszczone, uszkodzone lub przesunigte punkty graniczne
pasa drogowego i prawnie ustalonych granic nieruchomo$ci,

c) wznowi€ i zamarkowaé pozostate punkty graniczne,

d) okaza¢ wiascicielom przylegtych nieruchomosci wznowione punkty graniczne i sporzadzi¢ z tych
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czynno$ci protokét

e) pofozenie stabilizowanych punktéw granicznych pasa drogowego oznaczy¢ dodatkowo stupkiem
betonowym ,PAS DROGOWY” — ,$wiadkiem”

f) mapy, szkice, dzienniki pomiarowe i protokoty z okazania granic. Skompletowa¢ w formie operatu
technicznego w 2 egzemplarzach z ktorych jeden, po zaewidencjonowaniu w PODGIK przekaza¢
Zamawiajacemu.

1.3.2. Wznowienie zniszczonych znakéw granicznych pasa drogowego z trwatg stabilizacjg

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy zastabilizowane znaki graniczne (dane liczoowe Wykonawca pozyska z
wiasciwego miejscowo O$rodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej). Przekazanie nastapi w formie
protokotu na podstawie inwentaryzacji terenowej. Punkty osnowy realizacyjnej oraz innej osnowy geodezyjne;
podlegajg ochronie prawnej zgodnie z przepisami ustawy Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (Dz. U. z 2005r.,
Nr 240, Poz. 2027, z p6z. zm.) Wykonawca odtworzy na wiasny koszt zniszczone w trakcie budowy ww.
punkty i znaki zgodnie z obowigzujacymi standardami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Swiadek znaku granicznego - stupek z betonu C 20/25 zbrojonego 4 pretami d-10 mm, pomalowany
na z6tto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach:

—  przekroj poprzeczny 12x10 cm,

—  dtugos$¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3. Znaki graniczne (betonowe z betonu C 20/25) stabilizowane w punktach granicznych pasa drogowego.
1.4.4. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogéine”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWIORB
| poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkdw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkdw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikdw i jezdni,

podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogdine”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogoine”.

2. Materiaty
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
,Wymagania ogolne”.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot

ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dtugo$ci 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i dtugosci okoto

0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 -

0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ diugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robét nalezy stosowac pale drewniane o Srednicy

od 0,15 do 0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1 i

G-2.

Przy trwatej stabilizacji punktow granicznych pasa drogowego nalezy uzy¢ elementow:

- znakow granicznych betonowych z krzyzem na gornej poziomej $ciance z podcentrem w postaci ptytki
betonowej,

- zelbetowego $wiadka znaku granicznego pomalowanego na kolor zotty z wklestym napisem ,PAS
DROGOWY” pomalowanym czarng farba.

2.3. Wymagania wzgledem materiatow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Musza by¢:

— wolne od spekan,

— wolne od wykruszen, ubytkéw,

—  powierzchnie powinny by¢ gtadkie, bez $ladow po pecherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykona¢ badania probek betonu podanych z wiw elementdw i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokfadno$cig do 1 mm (w odniesieniu do
wymiaréw podanych w p. 1.4.2) przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tamy. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementow wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z doktadno$cig do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

Do produkcji elementéw nalezy stosowac beton wg PN-EN 206, klasy C 20/25.
Beton uzyty do produkcji elementéw, powinien charakteryzowac sie:

- wytrzymatoscig na Sciskanie,

— nasigkliwoscia, ponizej 5%,

— mrozoodpornoscig i wodoszczelno$cia, zgodnie z normg PN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow osnow realizacyjnych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity, tachimetry, odbiorniki GPS

— niwelatory,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki,
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- ruletki,

— samochdd dostawczy,

— wegielnice

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokoSciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymagane] doktadno$ci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoéine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdine”

Wykonawca ma obowigzek zgtoszenia we wiasciwym terenowo Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej zamiaru wykonania pracy geodezyjnej i pobrania dokumentéw niezbednych do prowadzenia
robot.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmujg wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktow osi trasy,
— punktow wyznaczajgcych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperdw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkoéw krzywych przejsciowych i tukow
kotowych,

C) wyznaczenia przekrojéw poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktdw osi w rejonie obiektéw inzynierskich (mostowych) i zatozenie reperéw
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktéw w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspotrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i
Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie
Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi wladzami),

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodeziji
i Kartografii (GUGIK) oraz zgodnie z Dz. U. nr 25 poz. 133.

Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa realizacyjna.

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobow Geodezyjnych
i Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegotowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
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odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktdéw gtownych trasy i reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie
od rzednych okreSlonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w Dokumentacii
Projektowej i rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okre$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny byC zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu

pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktdw pomocniczych, potozonych poza

granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze

przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokoSciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej a

takze przy obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowe;

powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektdéw

towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach

wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do osnowy wysokosciowe; .

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajgce wyrazne ijednoznaczne

okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej |l-giej

klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwéch punktéw osnowy panstwowej (poziome;j i

wysokosciowej) Ill klasy. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca

dokona aktualizacji wspotrzednych punktow osnowy panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna ma by¢
dowigzana.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji robot, w

okresie gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania robdt — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktdregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje sie rowniez uzasadniong obawe
Wykonawcy lub Inzyniera, ze takie naruszenie nastapito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,
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c) w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestsze;
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWIORB nie moze powodowac
roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pafistwowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okre$lonych w Dokumentaciji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2.

Usuniecie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robdt.

Punkty wyznaczajace 0$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma
pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robédt), zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdw o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw gtebszych niz 1
metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cig do 5 mm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w Dokumentaciji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wystepujg tuki pionowe odlegto$ci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na
tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych
obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposéb, aby przeprowadzone
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozZliwiato wykonanie
kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubo$ci oraz spadkéw zgodnych z
Dokumentacjg Projektowa.

Dla sprawdzenia prawidtowo$ci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych z Inzynierem.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow, wykopéw i konstrukcii
nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robé6t
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktéw wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogoinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
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podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujacych zasad:
— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,
— robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu.

6.3. Roboty nie spetniajace wymagan
Postepowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWIORB DM.00.00.00.

7. Obmiar Robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczone;
sytuacyjnie i wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogoine”.

8.2. Spos6b odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
Czynno$ci odbioru mogg by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panistwowej osnowy
pomiarowe;.

8.3. Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czesciowego lub korncowego robdt nalezy przedtozy¢ odbierajgcemu dokumenty zgodne z
STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogéine”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokos$ciowych po dokonaniu
odbioru robot wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— wykonanie wszystkich niezbednych czynno$ci okre$lonych w niniejszej STWIORB na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych oraz protokotow kontroli zgodnie z zasadami okreSlonymi w
STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”,

— pozyskanie niezbednych materiatdw geodezyjnych,

— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub wynikajgcych
z przyjetej technologii robdt;

— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysoko$ciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,
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— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— odszukanie i oznakowanie punktow granicznych pasa drogowego (przed rozpoczeciem robot) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspdtrzednymi,

— wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznosci) osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi niezbednymi
projektami, zgtoszeniami itp.

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robdt,

— zatozenie osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowe,

— zakup i transport materiatow i sprzetu,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca rob6t i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1.  OgoIne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK 1993.

2. Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1980

3. Instrukcja techniczna G-1 ~ Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1983

4. Instrukcja techniczna G-2.  Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240, poz. 2077 z pdzniejszymi

zmianami).

9. OST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drég i obiektéw mostowych.

10. OST GG 00.12.01 Pomiar powykonawczy zrealizowanych drogowych obiektéw budowlanych

11. Dz. U. 1995 nr 25 poz. 133 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21

lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci

geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie

12. Rozporzadzenie Ministerstwa Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 29 marca 2001 r. w sprawie

ewidencji gruntow i budynkdw.

13. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 29 listopada 2013 r. zmieniajace rozporzadzenie

w sprawie ewidencji gruntéw i budynkow.

14. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie

standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych pomiarow sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz

opracowywania i przekazywania wynikow tych pomiarow do panstwowego zasobu geodezyjnego i

kartograficznego.
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